
DD1536H/DD1538H 
Bateria słoneczna z akumulatorem 
i wbudowanym odbiornikiem radiowym 
do sterowania silnika napięcia stałego 12V 
dedykowany do osłon zaciemniających  

2022-02-02 TK 

Opis urządzenia  
• Dedykowane do współpracy z silnikiem DM45DM-50/12 
• Wykrywanie przeciążenia 
• Niski pobór mocy w czasie czuwania 
• Napięcie wyjściowe: 9,5V – 12,6V 
• Zakres temperatur pracy -15℃ ~ 55℃ 
• DD1536H maksymalna moc wyjściowa: 80W 
• Wymiary: 400mm×50mm 
• DD1538H maksymalna moc wyjściowa: 90W 
• Wymiary: 580mm×50mm 
• Oprócz ładowania baterii z wbudowanego panelu słonecznego istnieje możliwość ładowania standardową 

ładowarka z kablem z wtyczką mikro USB 5V 
• Do DD1536H/DD1538H można przypisać maksymalnie 10 pilotów 

 

 

1. Przypisując pilot wielokanałowy, upewnij się że nie jest on ustawiony na kanał wspólny.  
2. Silnik może działać maksymalnie 4 minuty w sposób ciągły. 

 
Kompatybilne piloty Zasięg działania pilota 

 

 
L1  200 m 
L2    35 m    

DD2702H DD1600HE 
 

Oznaczenie 
elementów 

 

① Po podłączeniu do USB, gdy napięcie akumulatora jest wyższe niż 12 V, 
zielony wskaźnik LED jest włączony 
② Po podłączeniu do USB, gdy napięcie akumulatora jest pomiędzy 10,2 V ~ 12 V, 
zielona lampka wskaźnika LED miga 
③ Gdy napięcie akumulatora jest mniejsze niż 10,2 V, 
czerwony wskaźnik LED miga 10 razy, wskazując niskie napięcie 
 

 

Lampka sygnalizacyjna LED 
kolor czerwony oznacza działanie funkcji, 
kolor zielony ładowanie 

Gniazdo ładowania micro USB 

Przycisk programowania 

Gniazdo do podłączenia silnika 12V  
  



1. PRZYPISZ PILOT 
Metoda 1 
przyciskiem programowania na obudowie  

Odstęp pomiędzy krokami procedury musi być krótszy niż 10s, 
w przeciwnym przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania. 

Wciśnij 
przycisk na 2s 

     
Wciśnij 

STOP 2s 
  

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1 

 

 

 

 

 

Silnik potwierdza ruchem x2, 
dioda LED miga 3 razy 
na czerwono 

    
OK 

    Pilot został 
przypisany 

 
LED zaświeci 

raz na czerwono 
Zwolnij 
przycisk   

Metoda 2 
przyciskiem P2  wcześniej przypisanego pilota A  

① Odstęp pomiędzy krokami procedury musi być krótszy niż 10s, w przeciwnym 
przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania. 
② Pilot A to pilot wcześniej przypisany, pilot B to dodawany nowy pilot. 

P2x1  P2x1 Wciśnij STOP na 2s    

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1  

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1 

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x2; 

LED świeci na 
czerwono x3 

   

   
Nowy pilot B został przypisany 

      
A  A  B     

Metoda 3 
przyciskiem P2 wcześniej przypisanego pilota A  

① Odstęp pomiędzy krokami procedury musi być krótszy niż 10s, w przeciwnym 
przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania. 
② Pilot A to pilot wcześniej przypisany, pilot B to dodawany nowy pilot. 

P2x1  P2x1 P2x1    

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1  

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1 

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x2; 

LED świeci na 
czerwono x3 

   

   
Nowy pilot B został przypisany 

      

A  A  B     

2. ZMIEŃ KIERUNEK OBROTÓW 
Metoda 1  

Kierunek obrotów musi być ustawiony w ten sposób, aby wciśniecie przycisku 
GÓRA powodowało nawijanie poszycia na rurę nawojową. Jest to istotne aby we 
współpracy silnika z czujnikiem wiatru, w wyniku alarmu wiatrowego, następował  
ruch do właściwej pozycji zabezpieczenia systemu.  

  
GÓRA + DÓŁ 

2s 
 

W czasie 
do 30 s od 
przypisania 

nowego pilota 
lub 

dodania 
nowego pilota 

 

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1 

 

    

   
Kierunek ruchu został zmieniony 

      
  Zwolnij przycisk    

Metoda 2   
Wciśnij 
przycisk na 10s 

     
Silnik 

potwierdza 
ruchem x3 

 

 

 

  

   
Kierunek ruchu został zmieniony 

    
  Zwolnij przycisk LED świeci na czerwono x3   

  



3. USUŃ PILOT Z PAMIĘCI ODBIORNIKA 
Metoda 1 
przyciskiem programowania na obudowie  

Odstęp pomiędzy krokami procedury musi być krótszy niż 10s, 
w przeciwnym przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania. 

Wciśnij 
Przycisk 2s     Wciśnij STOP 2s  

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1 

 

 

 

 

 

Silnik potwierdza ruchem x2, 
dioda LED miga 3 razy 
na czerwono 

    
OK 

    Pilot został 
usunięty 

 
LED zaświeci 

raz na czerwono 
Zwolnij 
przycisk   

Metoda 2 
przyciskiem P2   

① Odstęp pomiędzy krokami procedury musi być krótszy niż 10s, w przeciwnym 
przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania. 
② Pilot A i B to piloty wcześniej przypisane, pilot B to pilot usuwany. 

P2x1  P2x1 Wciśnij STOP na 2s    

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1  

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1 

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x2; 

LED świeci na 
czerwono x3 

   

   
Pilot B został usunięty 

      
A  A  B     

4. SUŃ WSZYSTKIE PILOTY 
przyciskiem P2 i stop  

Odstęp pomiędzy krokami procedury musi być krótszy niż 10s, w przeciwnym 
przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania. 

P2 x1  STOP x1 P2 x1    

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1  

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1 

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x2; 

LED świeci na 
czerwono x3 

   

   
Wszystkie piloty zostały usunięte 

      

5. PRZEŁĄCZENIE TRYBU PRACY 
KRÓTKIE RUCHY / RUCH CIĄGŁY 
Silnik jest w trybie działania  
ruchu ciągłego  

 

① Odstęp pomiędzy krokami procedury musi być krótszy niż 10s, w przeciwnym 
przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania. 
② W trybie krótkich ruchów, wciskaj przycisk w górę lub w dół krótko, nie dłużej niż 
2 sekundy. Długie naciśnięcie, na ponad 2 sekundy, spowoduje ruch ciągły. 

GÓRA + DÓŁ 
5s 

  Wciśnij STOP x1    

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1  

 

 

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1 

   

   
Przełączono do trybu 
krótkich ruchów 

      
 Zwolnij przyciski      

Silnik jest w trybie działania krótkich ruchów   

GÓRA + DÓŁ 
5s 

  Wciśnij STOP x1    

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x1; 

LED świeci na 
czerwono x1  

 

 

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x2; 

LED świeci na 
czerwono x3 

   

   
Przełączono do trybu 
ruchu ciągłego 

      

 Zwolnij przyciski      
  



6. WYŁĄCZENIE FUNKCJI RADIOWYCH 

 

Aby ponownie włączyć funkcje komend radiowych 
należy krótko wcisnąć przycisk programowania na obudowie 

Wciśnij przycisk 
programowania 
na 6s 

 

Silnik 
potwierdza 
ruchem x2 

 

 

 

  

   
Włączono funkcje radiowe 

    
  Zwolnij przycisk LED świeci na czerwono x2   

7. PRZYWRACANIE USTAWIEŃ FABRYCZNYCH  
Wciśnij przycisk 
programowania 
na 14s 

     

Silnik 
potwierdza 
ruchem x4 

 

 

 

  

   
Przywrócono ustawienia fabryczne 

    
  Zwolnij przycisk LED świeci na czerwono x4   

 

UWAGI 

1. Sprawdzenie stanu naładowania baterii 
Przed instalacją należy upewnić się jaki jest stan naładowania akumulatora. Gdy napięcie akumulatora jest mniejsze niż 
10,2 V, czerwony wskaźnik LED miga 10 razy, wskazując niskie napięcie. Wówczas, należy naładować akumulator panelu 
solarnego aby umożliwić ustawienie silnika podczas instalacji. Panel solarny z bateriami jest wyposażony w gniazdo do 
ładowania za pomocą standardowej ładowarki z wtykiem microUSB 5V. Pełne ładowanie ładowarką 5V, 1A może trwać ponad 
kilka lub kilkanaście godzin zależnie od stopnia wstępnego naładowania akumulatora. 

2. Miejsce zamontowania 
Panel solarny należy montować w miejscu bezpośredniego działania promieni słonecznych. 
Największą wydajność ładowania wbudowanego akumulatora panelem solarnym uzyskamy montując go po stronie 
południowej budynku z powierzchnią panelu ustawioną pod kątem około 45 stopni od pionu, tak aby powierzchnia panelu 
solarnego była skierowana możliwie prostopadle do promieni słonecznych.  

3. Jak długo będzie pracował silnik w przypadku braku nasłonecznienia? 
Pojemność znamionowa wbudowanych baterii akumulatorów wynosi 5.1 Ah, 11.1 V. 

Dla pełnego naładowania baterii o pojemności 55Wh (zakładając wykonanie jednego cyklu otwarcia i zamknięcia dziennie) 
markiza będzie funkcjonować kilka tygodni bez ładowania. Czas ten jest zależny od poboru prądu przez silnik DM45DM-50/12 
(liczby ramion i wysięgu markizy) oraz od temperatury która ma pewien wpływ na wydajność akumulatora. 

4. Co zrobić jeśli silnik nie działa z powodu wyładowania akumulatora? 

4.1. Silnik DM45DM-50/12 jest wyposażony w awaryjne zwijanie ręczne, dzięki temu w przypadku konieczności szybkiego 
zwinięcia poszycia markizy należy je zwinąć ręcznie – korbą. 
4.2. Zweryfikować czy miejsce zamontowania panelu solarnego nie jest zacienione (patrz uwaga 2) i jeśli tak, to należy 
zmienić miejsce zamontowania. Jeżeli miejsce montażu nie jest optymalne, to możliwe jest doładowanie akumulatorów 
standardową ładowarką z wtykiem microUSB (patrz uwaga 1). 
4.3. Po otwarciu markizy nie należy pozostawiać jej bez nadzoru. W przypadku wystąpienia niekorzystnych warunków 
atmosferycznych, jak zbyt silny wiatr, deszcz i inne, należy markizę zabezpieczyć poprzez zwiniecie poszycia - zgodnie z 
wymogami wynikającymi m.in. z klasy odporności na wiatr danej markizy. Ponieważ może nastąpić rozładowanie baterii z 
powodu zbyt małego nasłonecznienia lub z powodu wykonania zbyt wielu cykli otwórz/zamknij i innych przyczyn, i wówczas 
zwiniecie poszycia poprzez nadajnik radiowy może nie być możliwe, to należy  zadbać o ręczne zwinięcie poszycia korbą w 
celu zabezpieczenia markizy. 

5. Utylizacja urządzeń elektrycznych i elektronicznych 
Urządzenia elektryczne i elektroniczne należy według dyrektywy EU zbierać i sortować osobno. 

 
SELT  01.02.22 TK 


