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r\ ALUPROF

INSTRUKCJA PROGRAMOWANIA SILOWNIKOW RUROWYCH DM SERII RM

Zaktad w Opolu

Centrala; Zaklad w Bielsku - Biatej ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polska
ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polska  tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006
tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 e-mail: Aluprof@aluprof.eu
Specyfikacja techniczna
4

- zasilanie: 230 VAC / 50 Hz N e pmasRM

- mechaniczne wytaczniki krancowe o 9

- wbudowany odbiornik radiowy ‘.Q\' b

- czestotliwos$¢ transmisji: 433.92MHz v \ o

- moc transmisji: 10 miliwat (mW) -

- temperatura uzytkowania: ~ -109C ~ +500C (stopien

ochrony 1P44) Y ! }

- dystans transmisji: 200 metréw (teren otwarty) -~ & DMSSRM

35 metréw (teren zabudowany) A °

- mozliwo$¢ zaprogramowania do 20 nadajnikéw, N Y

kolejne nadajniki powoduja nadpisywanie poczatkowo )

zaprogramowanych —

Producent zastrzega sobie tolerancje danych
katalogowych ze wzgledu
na uzytkowanie w réznych warunkach.

1
Do sitownika pasuja wszystkie nadajniki z serii DC Vg
znajdujace sie w ofercie ALUPROF S.A. —

Pogladowe podtaczenie sitownika

Zasilanie 230V / 50 Hz

UWAGA

- Montaz sitownika powinien by¢ wykonany przez osoby
uprawnione (posiadajace uprawnienia SEP do 1kV).

- Sitownik przeznaczony jest do zastosowania

/ w pomieszczeniach suchych i nie powinien by¢ wystawiony
T na bezposrednie dziatanie warunkéw atmosferycznych.
?
a4 - Sitownik powinien by¢ zasilony osobnym obwodem

" Q \ ,’ﬂ i zabezpieczony bezpiecznikiem o zadziataniu szybkim
l np. wytacznik nadpradowy typu B10
il
(J

Zgodnie z przepisami Dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady 2012/19/UE z dnia 4 lipca 2012 r. w sprawie zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego (WEEE)zabronione jest umieszczanie tqcznie zinnymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem
przekreslonego kosza. Obowigzkiem uzytkownika jest przekazanie zuzytego sprzetu do wyznaczonego punktu zbiérki w celu wtasciwego
jego przetworzenia. Oznakowanie oznacza jednoczesnie, ze sprzet zostat wprowadzony do obrotu po dniu 13 sierpnia 2005 r. Powyzisze
obowiqzki prawne zostaty wprowadzone w celu ograniczenia ilosci odpadow powstatych ze zuzytego sprzetu elektrycznego
i elektronicznego oraz zapewnienia odpowiedniego poziomu zbierania, odzysku i recyklingu. W sprzecie nie znajdujq sie sktadniki
niebezpieczne, ktore majq szczegdlnie negatywny wptyw na srodowisko i zdrowie ludzi.



Opis nadajnikow

DC305 DC306 DC 287 DC 289 DC 250 DC251 DC 1700 DC 1702
s
GORA
STOP STOP
DOL
DOL DOL
NP
Al
DC 230 T
DC 229 DC 230 DC1770 DC1771
DOL
DC313 DC920 DC 288
P2
[p2]
DC 317 DC 448 DC 559 DC 661
plokada DC115A
GORA - gy DOL

DC 315 DC 316 Aby zaprogramowac zegar wraz
z datownikiem nalezy przytrzymac
przycisk ,MODE” przez 4 sekundy Aktywacje przycisku ,P2”
do momentu migania ikonki "rocznika”. w nadajnikach DC115Ai DC61
Zmiane cyfr wykonujemy przyciskami wykonujemy poprzez kombinacje
,LGORAiDOL” i zatwierdzamy jednoczesnie przyci$nietych
przyciskiem ,MODE”, je$li wszystkie przyciskéw ,STOP” i ,GORA”.

interesujace nas ustawienia zostaty

Aktywacje praycisku ,P2” wprowadzone to przyciskamy ,0K”.

w nadajnikach DC315 oraz DC316
wykonujemy poprzez kombinacje
jednoczes$nie przyci$nietych przyciskow

,STOP” i ,GORA”.
LEGENDA :

GORA- aktywacja przycisku spowoduje ruch pancerza w gore.
DOL- aktywacja przycisku spowoduje ruch pancerza w dét.
P2- aktywacja przycisku wywotuje funkcje programowania.
K+ -aktywacja przycisku przetacza nadajnik na nastepny kanat.
K- -aktywacja przycisku przetacza nadajnik na poprzedni kanat.
K1 -przyciski kanatu pierwszego.
K2 -przyciski kanatu drugiego.
@DE -przycisk aktywujacy ustawienia zegara i datownika. J




1. Programowanie pierwszego nadajnika
x2 BIP x2 Bl x1 BIP
= - 9 ,:
A Po prawidlowym dokonaniu

ja~]

)
)

p| V A ustawien sitownik zareaguje
\4 sygnatem dzwiekowym (x6 BIP)
e { i przechodzi w tryb sterowania
- uzytkowego.
Wiaczy¢ zasilanie sitownika W odstepie okoto dwéch Nacisna¢ przycisk ,GORA”,
co zostanie potwierdzone sekund nacisna¢ dwukrotnie co zostanie potwierdzone
sygnatem dZwiekowym przycisk ,P2”, co zostanie sygnatem dzwiekowym
(x2 BIP). potwierdzone sygnatem (x1 BIP)

dzwiekowym (x2 BIP).

2. Zmiana bazowego kierunku obrotéw sitownika

x2 BIP
g x2 BIP x1 BIP
-, O K
A
: p v ; Po prawidtowym dokonaniu
\\‘ (8 Humor ustawien sitownik zareaguje
4 ! sygnatem dzwigkowym (x6 BIP)
i przechodzi w tryb sterowania

- uzytkowego.
Wlaczy¢ zasilanie sitownika W odstepie okoto dwéch Nacisna¢ przycisk ,DOL”,
co zostanie potwierdzone sekund nacisna¢ dwukrotnie co zostanie potwierdzone
sygnatem dzwiekowym przycisk ,P2”, co zostanie sygnatem dzwiekowym
(x2 BIP). potwierdzone sygnatem (x1 BIP)

dzwiekowym (x2 BIP).

3. Ustawianie wytacznikow krancowych

2. Krecac pokrettem (oznaczonym strzatka f ) w kierunku (+) doprowadzi¢ do zZadanego potoZenia rolety.

3. W przypadku przekroczenia zagdanego potoZzenia nalezy podnie$¢ rolete, wykonac kilka obrotéw pokrettem

1. Uruchomic¢ rolete w kierunku zamykania, az zatrzyma si¢ w potozeniu krancowym
(jesli pancerz zostat rozwiniety w catosci, a sitownik nadal pracuje, nalezy zatrzymac rolete i przej$¢ do punktu 3).
w kierunku (-) i powtérzy¢ procedure od punktu pierwszego.

2. Krecac pokrettem (oznaczonym strzatka § ) w kierunku (+) doprowadzi¢ do zZadanego potoZenia rolety.

3. W przypadku przekroczenia zadanego potozenia nalezy opuscic¢ rolete, wykona¢ kilka obrotéw pokrettem
w kierunku (-) i powtérzy¢ procedure od punktu pierwszego.

1. Uruchomi¢ rolete w kierunku otwierania, az zatrzyma sie w potozeniu krancowym
(jesli pancerz nadal zwija sie do kasety, nalezy zatrzymac rolete i przej$¢ do punktu 3).




4. Dodawanie kolejnego nadajnika

x2 BIP

= OK

Po prawidtowym dokonaniu
ustawien odbiornik radiowy
zareaguje sygnatem dZwiekowym
(x5 BIP).

zaprogramowanego juz nadajnika, nowego nadajnika.
co zostanie potwierdzone sygnatem
dzwiekowym (x2 BIP)

5. Aktywacja trybu impulsowego

- x3 BIP
o Po prawidtowym dokonaniu ustawien
odbiornik radiowy zareaguje sygnatem
dzwiekowym (x3 BIP).

Urzadzenie przejdzie w tryb

Nacisna¢ dwukrotnie przycisk ,P2” [ Nacisna¢ przycisk ,P2” ]

’( >
o8
"‘ =
. o
b
>
o8
}]E
o

Nacisna¢ przycisk ,P2”, Nacisnaé przycisk ,GORA”, [ Nacisna¢ przycisk ,P2” ] bez podtrzymam.a, aby po.wr0c1c (?0 tr%'b“
co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone z podtrzymaniem nalezy powtorzy¢
sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym sekwencje programowania.
(x1 BIP) (x1 BIP)

6. Kasowanie nadajnikéw z pamieci sitownika

|Procedura kasowania jakiegokolwiek nadajnika usuwa wszystkie nadajniki jakie byty potaczone w systemie z sitownikiem.

)ﬁ x1 BIP
o X3 BIP
Po prawidlowym dokonaniu

ustawien odbiornik radiowy
zareaguje sygnatem dzwiekowym
Nacisna¢ przycisk ,P2”, Nacisng¢ przycisk ,STOP”, [ Nacisna¢ przycisk ,P2" ] (x3 BIP)
co zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem
dzwiekowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP)

Z3
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PROGRAMING MANUAL FOR DM MOTORS, SERIES RM

Headquarters; Production plant in Bielsko-Biata
Warszawska 153, 43-300 Bielsko-Biata, Poland
+48 33 8195 300, fax. +48 33 82 28 512

Technical data

Production plant in Opole
ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Poland
tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006

e-mail: Aluprof@aluprof.eu

Y TS pMA4SRM
- power supply: 230 VAC / 50 Hz P )
- mechanical limit swiches ;Q\- "‘
- bulid in radio receiver o \ o
- frequency transmission rate: 433.92MHz =
- output power: 10 milliwatts (mW)
- operating temperature: ~ -10°C ~ +50°C (protection Y ! )
degree IP44) ' ‘; pM55RM

- transmission distance: 200 meters (open area)
35 meters (built-up area)
- ability to store up to 20 channels in one tubular

y I
“ . ‘c f\-.

‘ire

motor. Each next channel will erase the first one

All DC series transmitters available in the ALUPROF
offer are suitable for the radio control.

Y{ 1

The manufacturer reserves a margin tolerance with
respect to the catalogue data due to use in a variety of
conditions.

Electrical connections

Power 230V / 50 Hz

NOTE

- Installation of the motor should be carried out
by authorized persons

’ - The motor is designed for use in dry rooms

and should not be exposed to direct weather
conditions.

- The motor should be powered by a separate circuit
and protected by a quick fuse for example: circuit
breaker type B10

" In accordance with the provisions of the Directive of the European Parliament and of the Council 2012/19 / EU of 4 July 2012 on
waste electrical and electronic equipment (WEEE), it is prohibited to place of used equipment together with other wastes, marked
with crossed out wheeled bin symbol. The users are obliged to transfer their used equipment to a designated collection point for
proper processing. The marking means, at the same time, that the equipment was put on the market after 13 August 2005.
These legal obligations have been introduced to reduce the amount of waste generated from waste electrical and electronic
equipment and to ensure an appropriate level of collection, recovery and recycling. The equipment does not contain any dangerous
components, which would have any particularly negative impact on the environment and human health."”



Remote controllers

DC 250 DC251 DC 1700 DC 1702

—]

DC305 DC306 DC 287 DC 289
P

DC 230
s DC 229 DC 230 DC 1770 DC1771

[pown]

'iiil
é e~}

DC313 DC920 DC 288
DC317  DC448 DC 559 DC 661
DC 115A

v UP I\; /IDOWN
LOCK

;
3 0

To program the clock and the date coder,
please hold “MODE” button for 4

DC315 DC 316

seconds until the numbers on the Activation of the “P2” button
display will flash. Change the numbers in remote controller DC115A and DC61
using the “UP” & “DOWN” button and is performed by a combination
press “MODE” button, if all the settings of both keys “STOP” and “UP”.

are set up please press “OK” button.

Activation of the “P2” button

in remote controller DC315 and DC316
is performed by a combination
of both keys “STOP” and “UP”.

(EGEND : \

UP - activation of this button will move roller shutter up
DOWN - activation of this button will move roller shutter down
P2- activation of this button will bring the tubular motor
in to programming
K+ - activation of this button will switch to the next channel
K- - activation of this button will switch to the previous channel.
K1 -buttons of channel one
K2 -buttons of channel two
@DE - button which activates the settings of clock and date cody




1. Programming the first transmitter

%2 BIP x2 BIP x1 BIP

-9 o After correct programming

: . the tubular motor will make 6 short
1 S beeps (6xBIP) and it is ready
,\\' to regular using.
L 4
Turn on the power, 2 short In an interval of about two Press the "UP" button and you
beep will be heard immediately seconds, press the "P2" button will hear an acoustic signal
(2xBIP). twice and you will hear an (x1 BIP)

acoustic signal (x2 BIP)

2. Programming the direction of movement

2 BIP x1 BIP
- - o After correct programming

x
no
=
=

x

: y the tubular motor will make 6 short
1 i beeps (6xBIP) and it is ready
,\\' to regular using.
L4
Turn on the power, 2 short In an interval of about two Press the "DOWN" button and
beep will be heard immediately seconds, press the "P2" button you will hear an acoustic signal
(2xBIP). twice and you will hear an (x1 BIP)

acoustic signal (x2 BIP)

3. Setting the limit swiches

1. Start the closing mode of the shutter until it stops in the requested position

(if the roller shutter is fully closed and the motor is still working, it should be stopped and proceed to step 3).

2. Regulate the knob (marked f ) in the (+) direction set the requested position of the shutter.

3. Raise the shutter and regulate the knob in the (-) direction and repeat the procedure if the requested position is crossed.

1. Start the opening mode of the shutter until it stops in the requested position
(if the roller shutter is still opening and the motor is still working it should be stopped and proceed to step 3).

2. Regulate the knob (marked 8 ) in the (+) direction set the requested position of the shutter.

3. Raise the shutter and regulate the knob in the (-) direction and repeat the procedure if the requested position is crossed.




4. Memorizing another transmitter
x2 BIP

After successful setup the radio
receiver will beep (x5 BIP)

already programmed transmitter new transmitter
and you will hear an acoustic signal
(x2 BIP)

5. Function with support or without support

x1 BIP x1 BIP
g a X3 BIP
o After successful setup the radio receiver will
beep (x3 BEEP) and move up-down.
The device will switch into operation

mode without support, repeat the

Press the button "P2” twice of the [ Press the "P2” button of the ]

Press the "P2" button and you Press the "UP" button and you [ Press the "P2" button ] programmil-lg sequence- to return to the
will hear an acoustic signal will hear an acoustic signal operation mode with support
(x1 BIP) (x1 BIP)

6. Ereasing the memory of the motor

| To clean up emiter means deleting all the memory of emiter in the motor receivers

1 BIP x1 BIP
o X3 BIP
@ aLussor :
After successful setup the radio

receiver will beep (x3 BEEP)

>

o)

Press the "P2" button and you will Press the "STOP" button and you [ Press the "P2" button
hear an acoustic signal (x1 BEEP) will hear an acoustic signal (x1 BIP)
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ANLEITUNG FUR DM RM ANTRIEBE

Firma in Opole
Zentrale; Werk in Bielsku - Biatej ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polska

ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polska  tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006
tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 e-mail: Aluprof@aluprof.eu

Technische Merkmale:

- Energieversorgung: 230 VAC / 50 Hz

- Mechanischer Endschaltersystem

- Einstellung durch den Sender

- Frequenziibertragung: 433.92MHz

- Ubertragungsstirke: 10 Milliwatt (mW)

- Nutzungstemperatur: ~ -109C ~ +509C (Schutzgrad

1P44)

- Ubertragungsdistanz: 200 Meter (offenes Gelande)
35 Meter (bebautes Geldnde)

- Bis zu 20 Sendern speichern. In fall wenn es

Einfithrung den 21 Sender stattfindet, der erste Sender

wird aus dem Speicher entfernt.

Zu Motor passen alle Sender der Serie DC, die im
Angebot der Firma ALUPROF S.A.

Elektrischer Anschluss des Motors

Power 230V / 50 Hz

ACHTUNG

- Die Montage der Motor sollte durch befiigtes Personal
erfolgen.

4 - Der Motor ist fiir trockene Raume bestimmt und sollte

T

‘3
i) [

Gemdf3 der Richtlinie 2012/19/EU des Europdischen Parlaments und des Rates vom 4. Juli 2012 iiber Elektro- und Elektronik-Altgerdite
(WEEE) ist es verboten, Elektro- und Elektronik-Altgerdte, gekennzeichnet durch das Symbol der durchgestrichenen Miilltonne,mit
anderen Abfillen zu verwerten. Der Nutzer ist verpflichtet, die Elektro- und Elektronik-Altgerdte an gekennzeichneten Sammelstellen
zur entsprechenden Verwertung abzugeben. Die Kennzeichnung deutet auch darauf hin, dass das Gerdt nach dem 13. August 2005 auf
den Markt eingefiihrt wurde. Die oben genannten Verpflichtungen wurden eingefiihrt, um Abfille von Elektro- und Elektronikgerdten
zu vermeiden und Wiederverwendung, Recycling und andere Formen der Verwertung zu sichern. Diese Gerdte bestehen aus Materialien,
deren gefihrliche Inhaltsstoffe zu besonderen Umwelt- und Gesundheitsrisiken fiihren konnen.

nicht den direkten Witterungsverhéltnissen ausgesetzt

werden.

- Der Motor sollte iiber eine getrennte Leitung versorgt
und durch eine schnellwirkende Sicherung abgesichert
werden, z.B.: den Leitungsschutzschalter Typ B10.

-10 -



Beschreibung

DC305 DC306 DC 287 DC 289 DC 250 DC251 DC 1700 DC 1702
L
AUF AUF
STOP
AB
;
A
- A%l
DC 230
DC229 _DC230 DC1770  DC1771
[sTop]

;

H

STOP
B
DC313 DC920 DC 288 K1
P2

DC 317 DC 448 DC 559 DC 661
STOP STOP s
- i ,,
MoDE MODE
DC 315 DC 316 Um die Uhr und d.le Datum elnztfstellen,
soll Man die taste ,MODE”
fiir 4 Sekunden gedruckt halten bis Aktivierung von P2 taste in Sender
die Symbole blinken. Zeit und Datum DC115A und DC61 erledigen wir durch
wechseln wir mit die Tasten ,AUF” eine Kombination von Tasten ,STOP”
und ,AB”, wenn die Zeit und Datum ist und ,AUF” Gleichzeitich gedruckt.

richtig drucken wir ,, 0K taste.

Aktivierung von P2 taste in Sender
DC315 und DC316 erledigen wir durch
eine Kombination von Tasten ,STOP”
und ,AUF” Gleichzeitich gedruckt.

ﬁGENDE: x

AUF- Aktivierung bewirkt den Rollladen nach oben.

AB- Aktivierung bewirkt den Rollladen nach unten.

P2- Aktivierung bewirkt Programmierung Modus.

K+ - Aktivierung schaltet den Sender auf den nachsten Kanal.

P- - Aktivierung schaltet den Sender auf den letzten Kanal.
K1 -Kanal 1.

K2 -Kanal 2.
%)DE - Aktivierung bewirkt Programmierung von Uhr und Datuy

-11 -



1. Programmierung des ersten Senders

x2 BIP
g X? ?IP le FIP

4
1 U o Nach der korrekten Einstellung

( reagiert der Motor durch einen

— @R aLureor
e = i Piepton (x6 BIP) und beginnt
Anwendersteuerung.
Beim Anschluss der Motor zur In einem Abstand von zwei Driicken Sie bitte die Taste
Stromversorgung, wird er die Sekunden wird die Taste ,P2“ LAUF“ des Senders, dieses wird
Programmierungsbereitschaft des Senders zweimal gedriickt, Ihnen durch einen kurzen
durch einen kurzen Piepton was durch ein Tonsignal Pi aps
iepton bestétigt (x1 BIP
bestatigen. (x2 BIP) P gt( )

2. Anderung der Richtung der Motorbewegung

x2 BIP

a x2 BIP x1 BIP

= J OK

A
p! P Nach der korrekten Einstellung
{ reagiert der Motor durch einen
e [ Piepton (x6 BIP) und beginnt
Anwendersteuerung.
Beim Anschluss der Motor zur In einem Abstand von zwei Driicken Sie bitte die Taste
Stromversorgung, wird er die Sekunden wird die Taste ,P2“ AB“ des Senders, dieses wird
Programmierungsbereitschaft des Senders zweimal gedriickt, Ihnen durch einen kurzen
durch einen kurzen Piepton was durch ein Tonsignal Pi e
epton bestdtigt (x1 BIP
bestatigen. (x2 BIP) P gt ( )

3. Einstellung der Endschalter

1. Den Motor In Richtung Ab ausfuhren,, bis der Motor anhalt
(In falz der panzer gesamt entwickelt ist und der Motor noch lauft, stoppen Sie ihm und gehen sie zu Schritt 3).

2. Stellschraube (von Schalter f) in die Richtung (+) drehen, bis der Motor in die gewiinschte Stellung Anhalt.

3. In Falle der Uberschreitung der gewiinschten Position den Rollladen ein bisschen aufrollen, nichst ein paar
Umdrehungen von Stellschraube in Richtung (-), und wiederholen Sie den Vorgang ab dem ersten Punkt.

2. Stellschraube (von Schalter @) in die Richtung (+) drehen, bis der Motor in die gewiinschte Stellung Anhalt.

1. Den Motor In Richtung Auf ausfuhren, bis der Motor anhalt
(In Falle der panzer wickelt sich weiter, stoppen Sie ihm und gehen sie zu Schritt 3).

3. In Falle der Uberschreitung der gewiinschten Position den Rollladen ein bisschen abrollen, nichst ein paar
Umdrehungenvon Stellschraube in Richtung (-), und wiederholen Sie den Vorgang ab dem ersten Punkt.

-12 -



4. Hinzfiigen eines neuen Senders

x2 BIP
Nach regelrechter Einstellung wird
der Radioempfanger mit Tonsignal
(x5 BIP)

‘

o)

~—————

die Taste ,P2“ des bereits des neuen Senders
programmierten Senders zweimal
gedriickt, was durch ein Tonsignal (x2 BIP)

5. Totmannschaltung

x1 BIP x1 BIP
g g x3 BIP
& Nach entsprechender Einstellung wird der
Radioempfinger mit einem Tonsignal
(x3 BIP) und der Bewegung oben-unten

reagieren. Das Geridt wird den Modus ohne

In einem Abstand von zwei Sekunden wird [Drﬁcken Sie bitte die Taste ,P2"

Driicken Sie bitte die Taste ,P2“ Driicken Sie bitte die Taste ,AUF* [ Driicken Sie bitte die Taste “P2” ] Haltefunktion wihlen, um in den Modus
des Senders, dieses wird Thnen des Senders, dieses wird Thnen mit .Haltefunktior.l zuriickzukehren ist
durch einen kurzen Piepton durch einen kurzen Piepton die Progran?mlerungssequenz zu
bestitigt (x1 BIP) bestitigt (x1 BIP) wiederholen.

6. Loschen des Senders

| Loschen des irgendwelchen Senders 16scht alle Sender, welche gespeichert sind.

)ﬁ x1 BIP
o X3 BIP
® aLuseor )
Nach entsprechender Einstellung

wird der Radioempfanger mit
einem Tonsignal (3xBIP)

Driicken Sie bitte die Taste “P2”

Driicken Sie bitte die Taste ,P2“ Driicken Sie bitte die Taste ,STOP“
des Senders, dieses wird Ihnen des Senders, dieses wird [hnen
durch einen kurzen Piepton durch einen kurzen Piepton
bestétigt (X1BIP) bestatigt (X1BIP)

-13 -
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NAVOD K NAPROGRAMOVANiI MOTORU DM SERIE RM

Centrala; Zavod v Bielsko — Biata Zavod v Opole

ul. Warszawska 153, 43-300 Biclsko Biata, Polska U Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polsko

tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006

e-mail: Aluprof@aluprof.eu

Technické udaje

- napajeni: 230 VAC / 50 Hz

- mechanické koncové spinace

- vestavény radiovy prijimac

- kmitocet pfenosu: 433.92MHz

- vykon prenosu: 10 miliwatti (mW)

- provozni teplota: ~ -10°C ~ +50°C

- dosah prenosu: 200 metri (otevicena plocha)
35 metri (zastavéna plocha)

- moZnost naprogramovani jednoho motoru

do 20 ovladact Dalsi pridané ovladace prepisuji

naprogramovani stavajicich ovladact .

Motor je kompatibilni se vSemi ovladaci rady DC,
které nabizi ALUPROF S.A. p

Vyrobce si vyhrazuje toleranci katalogovych tdajt
vzhledem k pouzivani v riznych podminkach.

Pripojeni motoru k napajeni

230V / 50Hz Napdjeni POZOR
- Montaz provadét pouze opravnéné osoby

- Motor je urcen k pouziti v suchych mistnostech. Nesmi byt
vystaven primému piisobeni atmosférickych vliva.

- Motor musi byt zabezpecen prostiednictvim samostatného
obvodu a zabezpecen pojistkami s rychlym pfitahem napf.
nadproudovym jistiCem typu B10

V souladu s predpisy smérnice Evropského parlamentu a Rady 2012/19/EU ze dne 4. ervence 2012 o odpadnich elektrickych
a elektronickych zarizenich (OEEZ) je zakdzdno vyhazovat zarizeni oznacené symbolem preskrtnuté popelnice spolu s jinymi odpady.
Povinnosti uzZivatele je odevzdat pouZitd zarizeni do podniku zabyvajiciho se sbérem pristrojii za ticelem jejich odpovidajici recyklace.
Oznaceni zdroveri znamend, Ze zarizeni bylo uvedeno na trh po dni 13. srpna 2005. Vyse uvedené prdvni povinnosti byly zavedeny
za Uucelem sniZeni mnoZstvi odpadii vzniklého z pouZitych elektrickych a elektronickych zafizeni a zajisténi ndleZité trovné sbéru,
zpétného odbéru a recyklace. Souldsti zarizeni nejsou nebezpecné ldtky, které by mély zvldsté negativni vliv na Zivotni prostredi a
lidské zdravi.
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Popis ovladaci

DC305 DC306 DC 287 DC 289

DC 250 DC 251 DC 1700 DC 1702

—

— (o)
. poLU
2o

)

Je, -

|
=)E

pC230
/@ DC 229 DC230 DC1770 DC1771

K1

DC 317 DC 448 DC 559 DC 661
/ (o)

DC 315 DC 316 Pro nastaveni hodin a data ptidrzte

tlacitko "MODE" po dobu 4 vtefin dokud — —
nezaéne blikat ikonka "roku". Zménu U ovladaci DC115A a DC61 aktivujte

¢isel proved'te pomoci tlacitek tlatitko "P2" pomoci soucasného
"NAHORU" a "DOLU". Po zavedeni zmén stisknuti tla¢itek "STOP" a "NAHORU".

DOLU

Iﬁ

DC313 DC920 DC 288

DC 115A
(NaHORUJa A pOLU])

STOP
Blokovani
tlacitek

stisknéte tlacitko "OK".

tlac¢itko "P2" pomoci sou¢asného
stisknuti tlacitek

U ovladac¢t DC315 a DC316 aktivujte
"STOP" a "NAHORU".

ﬁstTLIVKY: \

NAHORU - tlac¢itko spoustéjici pohyb pancite nahoru.

DOLU - tlatitko spouitéjici pohyb pancite dolti.

P2 - aktivaci tlacitka piejdete do funkci naprogramovani.

K+ - stisk tlacitka piepina vysila¢ na nasledujici kanal.

K- - stisk tla¢itka pfepina vysila¢ na predchazejici kanal.

K1 -tlacitka prvniho kanalu.

K2 -tlacitka druhého kanalu.

@DE ~tlacitko aktivujici nastaveni hodin a data. J
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1. Naprogramovani prvniho ovladace
x2 BIP x2 BIP x1 BIP
T - ," )
‘ Po spravném nastaveni zareaguje
v

y motor zvukovym signdlem (6X PIP)
ty & aLuenor v . yi y: .
{ a prejde do rezimu uzivatelského

»d

. = ovl4dani.
Po zapojeni napéjeni radiovy Priblizné za dvou sekund Stisknéte tlacitko ,NAHORU”.
ptijima¢ potvrd{ dvakrat stisknéte tlacitko ,P2“ Bude potvrzeno zvukovym
svoupripravenost k ovladace. Bude potvrzeno signalem (1x PIP)
naprogramovani kratkym zvukovym signalem (2x PIP)

zvukovym signalem (2x PIP)

2. Zména zakladniho smeéru otaceni motoru

2 Bl

x1 BIP

>
no
=2
v
>
=

o)
)
o)

.
Po spravném nastaveni zareaguje

1 : y motor zvukovym signdlem (6X PIP)
{ N a prejde do rezimu uzivatelského
r = ovladan.
Po zapojeni napdjeni radiovy Priblizné za dvou sekund Stisknéte tlatitko ,DOLU”.
ptijimaé potvrdi dvakrat stisknéte tlacitko ,P2“ Bude potvrzeno zvukovym
svouptipravenost k ovladace. Bude potvrzeno signdlem (1x PIP)
naprogramovan{ kratkym zvukovym signalem (2x PIP)

zvukovym signalem (2x PIP)

3. Nastaveni koncovych spinacti

2. Otacenim ovladaciho kolecka (oznaceno Sipkou 1) ve sméru (+) doved'te roletu do poZadované polohy.

3.V ptipadé piekroceni pozadované polohy je ti'eba roletu zdvihnout, nékolikrat otocit ovladacim koleckem

1. Uved'te roletu do pohybu smérem k zavieni, aZ se zastavi v krajni poloze
(pokud je pancif zcela rozvinuty a motor dale pracuje, je ti'eba zastavit roletu a ptejit k bodu 3)
ve sméru (-) a zopakovat proces od bodu 1.

2. Otacenim ovladaciho kole¢ka (oznaceno Sipkou U ) ve sméru (+) doved'te roletu do poZadované polohy.

J 3.V pripadé piekroceni pozadované polohy je ti'eba roletu spustit, nékolikrat otocit ovladacim kole¢kem ve
sméru (-) a zopakovat proces od bodu 1.

1. Uved'te roletu do pohybu smérem k otevieni, azZ se zastavi v krajni poloze
(pokud se pancit déle naviji do kazety, je tfeba zastavit roletu a pfejit k bodu 3).
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4. Pridani dalsiho ovladace

x2 BIP

o)

- OK

Po spravném nastaveni zareaguje
motor zvukovym signalem
(5x PIP)

Stisknéte dvakrat tlacitko ,P2” Stisknéte tlacitko ,P2”

jiz naprogramovaného ovladace. nového ovladace

Bude potvrzeno zvukovym signalem
(2x PIP)

5. Aktivace impulsniho reZimu

x1 BIP
5 3 ~ x3 BIP
” J— Po spravném nastaveni zareaguje motor
zvukovym signalem (3x PIP)
a pohybem nahoru-dold.

Zatizeni piejde do reZimu bez piidrzeni.

._.
>
[
=
=

)|

Stisknéte tlag{tko ,P2". Stisknéte tlag{tko ,NAHORU". [ stisknste tatitio P2". ] Pro ndvrat do rezimu s pridrzenim
Bude potvrzeno zvukovym Bude potvrzeno zvukovym opakujte postup programovani.
signalem (1x PIP) signalem (1x PIP)

6. Vymazani ovladacii ze systému motoru

| Proces vymazani jakéhokoliv ovladace maze vSechny ovladace, které byly propojeny v systému s motorem.

x1 BIP x1 BIP
o X3 BIP
Po spravném nastaveni zareaguje

motor zvukovym signalem

(3x PIP)
Stisknéte tlaitko ,P2". Stisknéte tlatitko ,STOP”. [ Stisknéte tlatitko ,P2".
Bude potvrzeno zvukovym Bude potvrzeno zvukovym
signalem (1x PIP) signalem (1x PIP)
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r\ ALUPROF

UTMUTATO A DM SOROZAT RM CSOMOTOR PROGRAMOZASAHOZ

Opolei Gizem
Kozpont; Bielsko - Biatai lizem ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Lengyelorszag
ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Lengyelorszag tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006

tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 email: Aluprof@aluprof.eu

Miiszaki adatok

- tapfesziiltség: 230V / 50 Hz, fQ‘ Q!‘
- mechanikus végallaskapcsolok ', [

- beépitett radiovevd Y 7
- atviteli frekvencia: 433.92MHz

- atviteli teljesitmény: 10 milliwatt (mW) Y ! )
- lizemeltetési hémérséklet: ~ -100C ~ +500C ’ 7; DM55RM
- atviteli tavolsag: 200 méter (nyilt terep) ‘o B
35 méter (beépitett terep) ! .‘:I
- egy motorra be lehet programozni max. 20 jeladét. ’ ::
Az tjabb jelad6k feliilirjak a legkorabban

beprogramozottakat.

A koézpont tAmogat minden, az ALUPROF S.A.
ajanlataban szerepld, DC sorozatu jeladoét.

A kataldgusban szerepl6 adatok valtozhatnak a -
kilonféle kortilmények kozotti hasznalat miatt.

A motor csatlakoztatasa a tapfesziiltségre

230V/ 50Hz Tdpfesziiltség FIGYELEM
i - A beépitését erre jogosult személynek kell végezni.
%’ - A kézpont szaraz helyiségekben torténd hasznalatra késziilt,
{».. = 4 nem szabad kitenni az id6jaras kozvetlen hatasainak.
@ 4 ST —
Q - A kézpontot kiilon dramkorrél kell betaplalni, és biztositani
r kell gyors miikédésti biztositékkal, pl. B10 tipusu tilaram
J Q \ I..,, kapcsoldval.
' t
J \ . 1
' =
|
s

,Az Eurépai Parlament és Tandcs 2012/19/EK irdnyelvének (2012. jiilius 4.) az elektromos és elektronikus berendezések
hulladékairdl (WEEE) rendelkezései szerint tilos az dthuizott szemétkosdr jellel megjelolt, ténkrement terméket mds hulladékokkal
egylitt elhelyezni. A felhaszndlé kitelessége, hogy a tonkrement eszkozt kijelélt gytijtéhelyre szdllitsa megfelel6 ujrahasznositds
céljdbdl. A jelélés egyben azt is jelenti, hogy az eszkéz 2005. augusztus 13. utdn kertilt forgalomba. A fenti jogszabdlyok a ténkrement
elektromos és elektronikus eszk6zokbél keletkezd hulladékok korldtozdsa, valamint a megfelel6 szintii begyiijtés, visszanyerés és
ujrahasznositds biztositdsa érdekében lettek bevezetve. Az eszkdzben nincsenek veszélyes dsszetevik, amelyeknek kiilonésen negativ
hatdsuk lenne a kornyezetre és az emberi egészségre.”
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Jeladék leirasa

DC305 DC306 DC 287 DC 289
FEL
OP

DC230
&)

LE

IE

DC313 DC920

DC 288

DC 317 DC 448

FEL

DC315 DC 316

A ,rendszer P2” nyomégombot a
DC315 és DC316 jeladékban a ,,STOP”
és a ,FEL” nyomégombok egyiittes
megnyomasaval aktivaljuk.

DC 250 DC 251 DC 1700 DC 1702

G
FEL
FEL
ST! STOP
LE
S
Je
Al
DC 229 DC 230 DC 1770 DC1771

DC 559 DC 661

Az 6ra és a datum beprogramozasahoz 4
masodpercig benyomva kell tartani a
,MODE” gombot, amig az ,év” el nem

kezd villogni. A szamjegyet a ,fel és le”
gombokkal lehet véltoztatni, és ha
minden minket érdekld beallitast
bevezettiik, megnyomjuk az ,,0K”"-t.

DC 115A

Billentytizet
lezarasa

illenty(izet
lezarasa

DC61 (B

A ,rendszer P2” nyomégombot a
DC115A jeladékon a ,STOP” és a ,FEL”
nyomdgombok egylittes
megnyomasaval aktivaljuk.

JELMAGYARAZAT: \
FEL - a gomb aktivalasa kivaltja a pancél felfelé mozgasat.

LE - a gomb aktivalasa kivaltja a pancél lefelé mozgasat.

P2 - a nyomégomb aktivalasa kivaltja a programozasi funkciét.

P+ - a nyomégomb aktivalasa atkapcsolja a jelad6t a kovetkezd csatornara.

P- - anyomdgomb aktivalasa atkapcsolja a jeladdt az el6z6 csatornara.

K1 -az els6 csatorna nyomdégombjai.

K2 -a masodik csatorna nyomégombjai.

@DE -az o6ra és a datum beallitasat aktivalé gomb. J




1. Az elsd jelad6 programozasa

x2 BIP x2 BIP x1 BIP
-9 o A helyes beallitas utan a motor
: " hangjelzéssel reagal (X6 BIP), és
v . atall hasznalati vezérlésre.
& i

»d

Bekapcsolva a jeladd Korilbeliil két masodperc Nyomja meg a jelad6 hatsé
tapfesziiltségét az a készenlétét kihagyassal nyomja meg oldalén talalhaté ,FEL” gombot,
a programozasra egy rovid kétszer a jeladd hatsoé falan amit hangjelzés (x1 BIP)
hangjelzéssel igazolja vissza talalhat6 ,P2 rendszer”
(X1 BIP) nyomdégombot, amit hangjelzés

igazol vissza (x2 BIP).

x2 BIP x2 BIP

= = =] OK

- ¥is o A helyes bedllitas utan a motor

A hangjelzéssel reagal (X6 BIP), és
1 b 2 T atall hasznalati vezérlésre.
& [
Bekapcsolva a jeladd Koriilbeliil két masodperc Nyomja meg a jelad6 hatso
tapfesziiltségét az a készenlétét kihagyassal nyomja meg oldalan talalhat6 ,LE” gombot,
a programozasra egy rovid kétszer a jeladd hatso falan amit hangjelzés (x1 BIP)
hangjelzéssel igazolja vissza talalhat6 ,P2 rendszer”
(X1 BIP) nyomoégombot, amit hangjelzés

igazol vissza (x2 BIP).

3. A mechanikus végallaskapcsolok beallitasa motorokon

1. Be kell inditani a redényt a zaras iranyaba, egészen addig, amig a végallas kapcsolé meg nem allitja (ha a pancél
teljes egészében letekeredett, de a motor tovabb dolgozik, meg kell allitani a redényt, és at kell Iépni a 3. ponthoz)

2. A forgatégombot (nyillal jelélve ) a (+) irdnyban forgatva be kell allitani a red6ny kivant helyzetét.

3. Amennyiben tilment a kivant allason, fel kell nyitni a redényt, néhanyszor meg kell csavarni a forgatégombot (-)
irdnyban, és meg kell ismételni az eljarast az els6 ponttol.

1. Be kell inditani a redényt a nyitas irdnyaba, amig meg nem all a végallasnal (ha a pancél tovabb tekeredik
a szekrénybe, azonnal meg kell llitani a redényt, és tovabb kell 1épni a 3. ponthoz).

2. A forgatégombot (nyillal jel6lve §) a (+) irdnyban forgatva be kell allitani a redény kivant helyzetét.

3. Amennyiben tilment a kivant allason, le kell engedni a redényt, néhanyszor meg kell csavarni a forgatégombot (-)
iranyban, és meg kell ismételni az eljarast az elsé ponttol.
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4. Ujabb jelad6 hozz4adasa

= 0K

[A helyes beallités utén a radiévevé ]

o)

hangjelzéssel igazol vissza (x3 BIP)

meg kétszer a mar eprogramozott jeladé az j jeladén
hazanak hatsé oldalan talalhaté ,P2” gombot,
amit hangjelzés igazol vissza (x2 BIP)

5. Az impulzusos lizemméd aktivalasa

1 BIP 1 BI
G ) - x3 BIP
T A helyes beallitas utan a Radiévevd
hangjelzéssel (x3 BIP) és fel-le mozgéssal
reagal.

A berendezés atall megtartas nélkiili

Kériilbeliil két masodperc eltéréssel nyomja [ Nyomja meg a ,P2” gombjat ]

>
o~}

o))
E1

Nyomja meg a jelad6 hatsé Nyomja meg a jelad6 hatsé [ Nyomja meg a ,P2” gombjat ] l_l_zefmimfiba' A’m’egtartasos uzefnmf)dba-
oldalén talalhat6 ,,P2” gombot, oldalan talalhaté ,FEL” gombot, torténd visszatéréshez meg kell ismételni
amit hangjelzés igazol vissza amit hangjelzés igazol vissza a programozasi szekvenciat.
(x1 BIP) (x1 BIP)

6. A radiovevé memoriajanak torlése

| Barmilyen jelad6 torlése torli a rendszerben a motorhoz rendelt dsszes jeladét.

x1 BIP x1 BIP
o X3 BIP
A helyes bedllitds utan a radiévevé

hangjelzéssel igazol vissza

(x3 BIP)
Nyomja meg a jeladé hatsé oldalan Nyomja meg a jeladd héats6 oldalan Nyomja meg a ,P2” gombjat
talalhaté ,P2” gombot, amit talalhat6 ,STOP” gombot, amit
hangjelzés igazol vissza (x1 BIP) hangjelzés igazol vissza (x1 BIP)
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r\ ALUPROF

INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE A SERVOMOTORULUI TUBULAR DM RM

intreprinderea din Opole

Sediul Central; intreprinderea din Bielsko-Biata str. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polonia
str. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polonia tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006
tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 e-mail: Aluprof@aluprof.eu

Date tehnice

- alimentare: 230 VAC / 50 Hz
- limitatoare de cursda mecanice .(\‘ ‘
- receptor radio incorporat hdl \ ol
- frecventa de transmisie: 433.92MHz -
- puterea de transmisie: 10 miliwatt (mW)
- temperatura de operare: ~ -100C ~ +500C Y !
- distanta transmisiei: 200 de metri (zona deschisa) 0 pMS5RM
35 metri (in interior) 9
- capacitatea de programare pana la 20 de emitatoare \ Vi
intr-un singur servomotor. Salvarea urmatoarelor \ Yo
emitdtoare duce la suprascrierea emitatoarelor V=
programate initial.

Unitatea de control functioneaza cu toate emitatoarele W
din seria DC care se afla in oferta ALUPROF S.A.

Producatorul isi asuma toleranta datelor din catalog
din cauza utilizarii in conditii diferite.

Conectarea servomotorului la sursa de alimentare

Power 230V / 50 Hz

NOTA

- Instalarea trebuie facutd de catre persoane autorizate

- Servomotorul este destinat pentru utilizarea in
camere uscate si nu ar trebui sa fie expus direct

4
conditiilor meteorologice.
T
Q - Servomotorul trebuie sa fie alimentat de un circuit

4 ® separat si protejat de o siguranta de activare rapida

- Q | .»"‘ de ex. intrerupator B10

|
R
'

"In conformitate cu dispozitiile Directivei Parlamentului European si al Consiliului 2012/19 / UE din 4 iulie 2012 privind
echipamentele electrice si electronice uzate (DEEE) este interzis de a plasa echipamente uzate marcate cu simbolul unui cos de gunoi,
fmpreund cu alte deseuri. Utilizatorul este obligat sd transfere echipamentele utilizate cdtre un anumit punct de colectare pentru
prelucrare corespunzdtoare. Acest marcaj inseamnd, in acelasi timp, cd echipamentul a fost introdus pe piatd dupd 13 august 2005.
Aceste obligatii legale au fost introduse pentru a reduce cantitatea de deseuri generate de echipamentele electrice si electronice uzate
si pentru a asigura un nivel adecvat de colectare, de recuperare si de reciclare. In echipamentul nu mai sunt componente periculoase,
care ar avea un impact deosebit de negativ asupra mediului i a sandtdtii umane. "
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Descrierea emitatoarelor

DC305 DC306 DC 287 DC 289
SuUS
STOP

DC 230
P
](_

JO

!

DC313 DC920

DC 317 DC 448

SUS

DC315

DC 316

Activarea tastei "P2" la emitatoarele
DC316 se realizeaza printr-o combinatie
a tastelor apasate simultan
"STOP" si "SUS".

JOS
DC 229 DC 230
DC 288
DC 559 DC 661

Pentru a programa ceasul cu dat3,
trebuie sa tineti apdsat butonul "MODE"
timp de 4 secunde pana cand clipeste
pictograma "anului". Modificarea
cifrelor trebuie realizata cu ajutorul
butoanelor "in sus si in jos", iar dupa
efectuarea setarilor corecte trebuie sd le
confirmam prin apasarea butonului

"OK".

DC 250 DC 251

S

DC1700 DC1702

—]

J0S
=
NP
) 8 ‘O‘
DC 1770 DC 1771

Blocarea
tastelor

DC 115A

Blocarea
tastelor

Activarea tastei "P2" la emitatoarele
DC115A si DC61 se realizeazd printr-
o combinatie a tastelor apasate
simultan "STOP" si "SUS".

LEGENDA:

K1- butoanele primului canal.
K1 - butoanele celui de-al doilea canal.

@DE- butonul de activare a starilor orei si datei. J

SUS - activarea butonului va duce la miscarea cortinei in sus.
JOS - activarea butonului va duce la miscarea cortinei in jos.

P2- activarea butonului functiei de programare.

K+ - activarea butonului comutd emitatorul pe canalul urmator.
K- - activarea butonului comuta emitatoruli pe canalul anterior.

~
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1. Programarea primului emitator
x2 BIP x2 BIP x1 BIP

- = = OK

)
: o Dupad efectuarea corectd a setarilor

servomotorul va emite un semnal

ad

[. 3

— § sonor (x6 BIP) si se va comuta in
.o modul de control obisnuit.
Pornind alimentarea {ntr-un interval de doui Apdsati tasta "SUS" ceea ce va fi
emitdtorului acesta va confirma secunde apisati de doui ori confirmat printr-un semnal
disponibilitatea de programare butonul ,P2” al sistemului, sonor (x1 BIP).
printr-un semnal sonor scurt a transmitatorului, cea ce va fi
(x2 BIP) confirmat cu un semnal sonor
(x2 BIP) .
2. Schimbarea sensului de rotatie a servomotorului
x2 BIP x2 BIP x1 BIP
— 9 oy
p o Dupa efectuarea corectd a setdrilor
1 Y ' b servomotorul va emite un semnal
] @R aLussor
~— sonor (x6 BIP) si se va comuta in
¢ modul de control obisnuit.
Pornind alimentarea Tntr-un interval de dou Apdsati tasta "JOS" ceea ce va fi
emitdtorului acesta va confirma secunde apasati de doud ori confirmat printr-un semnal
disponibilitatea de programare butonul ,P2” al sistemului, sonor (x1 BIP).
printr-un semnal sonor scurt a transmitatorului, cea ce va fi
(x2 BIP) confirmat cu un semnal sonor

(x2 BIP).

3. Reglarea servomotoarelor cu limitatoare de cursa mecanice

1. Porniti roleta in directia de inchidere pana cand se opreste in pozitia de capat (in cazul in care cortina s-a desfacut in
intregime iar servomotorul functioneaza in continuare, trebuie sa opriti roleta si sa treceti la punctul 3)

2. Miscand butonul rotativ (marcat cu o sageata ) in directia (+) stabiliti pozitia doritd a roletei.

3. In cazul in care depisiti pozitia dorit3, trebuie si ridicati roleta, si efectuati cAteva misciri cu butonul rotativ in
directia (-) si sa repetati procedura de la primul punct.

1. Porniti roleta in directia de deschidere, pand cand se va opri in pozitia finald (daca cortina intra in continuare in
casetd, trebuie sa opriti roleta si sa treceti la punctul 3).

2. Miscand butonul rotativ (marcat cu o sageata § ) in directia (+) stabiliti pozitia doritd a roletei.

3. In cazul in care depisiti pozitia dorit3, trebuie si coborati roleta, si efectuati citeva misciri cu butonul rotativ in
directia (-) si sa repetati procedura de la primul punct.
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4. Adaugarea emitatoarelor aditionale

x2 BIP

Dupad o configurare corecta a

)

L

setarilor receptorul radio va
reactiona prin emiterea unui
semnal sonor (x3 BIP).

programat deja, ceea ce va fi a noului emitdtor
confirmat printr-un semnal sonor
(x2 BIP).

5. Activarea modului impuls

1 BIP x1 BIP
ﬁ m x3 BIP
A Dupa o configurare corectd a setdrilor
receptorul radio va reactiona prin emiterea
unui semnal sonor (x3 BIP) si va efectua o

miscare in sus si in jos. Dispozitivul va trece

Apdsati de doua ori butonul "P2”, [ Apasati butonul "P2" ]

>

Apiisati butonul "P2" ceea ce va ‘Apisati tasta "SUS" ceea ce va fi [ Apisati tasta "P2" ] in modul fara asteptare, pentru a trece din
fi confirmat printr-un semnal confirmat printr-un semnal nou la modul de asteptare trebuie sa
sonor (x1 BIP) sonor (x1 BIP). restabiliti secventele de programare.

6. Stergerea emitatoarelor din memoria servomotorului

| Procedura de stergere inseamna cd toate emitatoarele conectate cu servomotorul vor fi eliminate.

= 8
c =

Dupa o configurare corectd a
setarilor receptorul radio va
reactiona prin emiterea unui

Apasati butonul "P2" ceea ce va fi Apdsati tasta "STOP" ceea ce va fi Apdsati tasta "P2" semnal sonor (x3 BIP).
confirmat printr-un semnal sonor confirmat printr-un semnal sonor
(x1 BIP) (x1 BIP).
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r‘\ ALUPROF

MANUEL DE PROGRAMMATION DES MOTEURS DM DE LA SERIE RM

Site d'Opole

ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Pologne
Centrale ; Site de Bielsko-Biata tél. +48 77 40 00 000,
ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Pologne fax. +48 77 40 00 006

tél. +48 33 81 95 300, fax +48 33 82 28 512 e-mail : Aluprof@aluprof.eu

Données

- alimentation : 230 VAC / 50 Hz

- récepteur radio intégré

- fins de course mécaniques

- fréquence de transmission : 433.92 MHz

- puissance de la transmission : 10 milliwatts (mW)

- température de fonctionnement : ~ -100C ~ +500C

(degré de protection [P44)

- distance de transmission : 200 métres (terrain ouvert)
35 metres (terrain bati)

- possibilité de programmer jusqu'a 20 émetteurs

sur un seul moteur.

Les émetteurs supplémentaires entrainent I'effacement
de ceux programmeés préalablement.

Ces moteurs sont compatibles avec tous les émetteurs
de la série DC proposée par ALUPROF SA.

Le fabricant se réserve la tolérance des données du

catalogue en raison des options d'utilisation dans
différentes conditions.

Connexion du moteur

Power 230V / 50 Hz

ATTENTION

- Le montage du moteur doit étre effectué par un
personnel qualifié

- Le moteur est destiné a 1'usage dans des locaux secs
et ne doit pas étre exposé aux intempéries.

- Le moteur doit étre alimenté par un circuit séparé
et protégé avec un fusible a fonctionnement rapide,
par exemple disjoncteur de type B10.

Conformément aux dispositions de la directive 2012/19/UE du Parlement européen et du Conseil du 4 juillet 2012 relative aux déchets
d’équipements électriques et électroniques (DEEE), il est interdit de placer les équipements usagés marqués avec une poubelle sur roues
barrée d’une croix avec d’autres déchets. L’utilisateur est obligé de transférer les équipements usagés a un point de collecte en vue de
leur traitement approprié. Le marquage signifie en méme temps que les équipements ont été mis sur le marché apreés le 13 aodt 2005.
Ces obligations légales ont été introduites afin de réduire la quantité de déchets générés par les équipements électriques et électroniques
usagés et d’assurer un niveau approprié de collecte, de récupération et de recyclage. Les équipements ne contiennent pas de composants
dangereux qui ont un impact particulierement négatif sur I'environnement et la santé humaine.
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Description des émetteurs

DC305 DC306

DC 287 DC 289 DC 250 DC 251 DC1700 DC1702

- +~—((raut)
ARRET HAUT
=
K 8
BAS
BAS BAS
C '5_@ J
)N B Ol
DC 229 DC 230 DC1770 DC1771
BAS
DC313 DC920 DC 288
DC 317 DC 448 DC 559 DC o661 DC 61 |[Blocagedes DC 115A
ARRET
DC 315 DC 316 Pour programmer I'horloge avec dateur,

maintenez la touche « MODE » pendant
4 secondes, jusqu'a ce que I'icone « an »
se mette a clignoter. Le changement des

chiffres s'effectue a l'aide des touches
« haut » et « bas ». Si tous les
parametres désirés ont été réglés,

par la combinaison de l'appui
simultané des touches
« ARRET » et « HAUT ».

L'activation de la touche « P2 » dans
les émetteurs DC115A et DC61 se fait

appuyez sur « OK ».

L'activation de la touche « P2 » dans les
émetteurs DC315 et DC316 se fait par la
combinaison de l'appui simultané des
touches « ARRET » et « HAUT ».

LEGENDE :

P2SYS. - P2 SYSTEME - cette touche active la fonction de
programmation.
K+ - cette touche fait passer |'émetteur au canal suivant.

K1 - touches du premier canal.
% - touches du second canal.

HAUT - I'activation de cette touche entrainera la montée du tablier.
BAS - l'activation de cette touche entrainera la descente du tablier.

K- - cette touche fait passer I'émetteur au canal précédent.

~

J




1. Programmation du premier émetteur
x2 BIP x2 BIP x1 BIP

-9 :
/ ‘ Apres un réglage correct, le moteur

= V ~l émettra un bip sonore (x6 BIP) et
S Yigh passera au mode de contrdle de
r ,\\‘ fonctionnement.
Mettez 'appareil sous tension - Dans un intervalle d'environ Appuyez sur la touche « HAUT »
I'émetteur radio signalera ce deux secondes, appuyez deux - cette action sera confirmée par
fait par un long bip sonore fois sur la touche « P2 » cette un bip sonore (x1 BIP)
(x2 BIP) action sera confirmée par un

bip sonore (x2 BIP)

2. Changement du sens de rotation de base du moteur

x1 BIP
-,
y A Apres un réglage correct, le moteur

>
N
=
<
x>
[\S}
=
=

o))
)

= v S émettra un bip sonore (x6 BIP) et
S I passera au mode de contrdle de
P § fonctionnement.
Mettez 'appareil sous tension - Dans un intervalle d'environ Appuyez sur la touche « BAS »
I'émetteur radio signalera ce deux secondes, appuyez deux - cette action sera confirmée par
fait par un long bip sonore fois sur la touche « P2 » cette un bip sonore (x1 BIP)
(x2 BIP) action sera confirmée par un

bip sonore (x2 BIP)

3. Réglage des interrupteurs de fin de course

1. Faites dérouler le volet dans le sens de la fermeture jusqu'a ce qu'il s'arréte en position finale
(si le tablier est déroulé completement et si le moteur continue a fonctionner, arrétez le volet et passez au point 3).

2. En tournant le bouton (marqué par la fleche ) dans le sens (+), amenez le volet a la position désirée.

3. En cas de dépassement de la position désirée, remontez le volet, faites quelques tours du bouton tournant
dans le sens (-) et recommencez la procédure a partir du premier point.

(sile tablier continue a s'enrouler dans le caisson, arrétez-le et passez au point 3).
2. En tournant le bouton (marqué par la fleche §) dans le sens (+), amenez le volet a la position désirée.

3. En cas de dépassement de la position désirée, baissez le volet, faites quelques tours du bouton tournant
dans le sens (-) et recommencez la procédure a partir du premier point.

J 1. Faites enrouler le volet dans le sens de I'ouverture jusqu'a ce qu'il s'arréte en position finale
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4. Ajout de I'émetteur suivant

Apreés un réglage correct, le

I
(3%
=
=]

récepteur radio signalera ce fait par
un bip sonore (x5 BIP)

de I'émetteur déja programmé - du nouvel émetteur
cette action sera confirmée par un bip
sonore (x1 BIP)

Appuyez deux fois sur la touche « P2 » [ Appuyez sur la touche « P2 » ]

5. Activation du mode d'impulsions

5 x3 BIP
A Apres un réglage correct, le récepteur radio
signalera ce fait par un bip sonore (x3 BIP)
et effectuera un mouvement haut-bas.

>
o}
=
<
el
ot
=
e

)
)

L'appareil passera au mode sans

Appuyez sur la touche « P2 » - Appuyez sur la touche « HAUT » [ Appuyez sur la touche « P2 » ] mamt'ler'l ; af“} dff revenir au mode avec
cette action sera confirmée par - cette action sera confirmée par maintien, répétez les séquences de
un bip sonore (x1 BIP) un bip sonore (x1 BIP) programmation.

6. Effacement de la mémoire du récepteur radio

| La procédure d'effacement d'un émetteur quelconque entraine la suppression de tous les émetteurs qui ont été connectés au moteur dans le systéeme

’ﬁ x1 BIP
o X3 BIP
Apres un réglage correct, le

récepteur radio signalera ce fait par
un bip sonore (x3 BIP)

Appuyez sur la touche « P2 » - cette Appuyez sur la touche « ARRET » [ Appuyez sur la touche « P2 »
action sera confirmée par un bip - cette action sera confirmée par un
sonore (x1 BIP) bip sonore (x1 BIP)
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r‘\ ALUPROF

PROGRAMMEERHANDLEIDING VOOR DE MOTOR DM-SERIE RM

Productiebedrijf te Opole
Centrale; Productiebedrijf te Bielsko - Biata ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polen

ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polen tel. +48 77 40 0, fax. +48 3340 6
tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 e-mail: Aluprof@aluprof.eu

Technische specificatie

- voeding: 230 VAC / 50 Hz
- ingebouwde radiosignaalontvanger
- mechanische eindposities
- transmissiefrequentie: 433,92 MHz
- transmissievermogen: 10 milliwatt (mW)
- bedrijfstemperatuur: ~ -100C ~ +500C
- transmissieafstand: 200 meter (open terrein)
35 meter (bebouwd terrein)
- mogelijkheid om tot 20 zenders op één motor te

programmeren.

Het programmeren van nog meer zenders betekent dat
de eerder geprogrammeerde zenders worden
overschreven.

Alle zenders van de serie DC uit het aanbod
van ALUPROF S.A. passen op de centrale.

De producent is niet aansprakelijk voor afwijkingen
van de catalogusgegevens vanwege gebruik onder
verschillende omstandigheden.

Aansluitschema

Power 230V / 50 Hz WAARSCHUWING

- De montage van de motor moet worden uitgevoerd
door bevoegde personen.

4
T - De motor is bestemd voor toepassing in droge ruimten.
T- passing I €ros
Q - De motor moet worden gevoed door een apart circuit
\! Q \ .. dat is beveiligd met een zekering met snelle werking, bv.
! ’ . l een zekering B10.
B o

Conform de voorschriften van Richtlijn 2012/19/EU van het Europees Parlement en de Raad van 4 juli 2012 betreffende afgedankte
elektrische en elektronische apparatuur (AEEA) is het verboden om afgedankte apparatuur die is gemarkeerd met het symbool van een
doorgekruiste verrijdbare afvalbak samen met ander afval aan te bieden. De gebruiker is verplicht om de afgedankte apparatuur aan te
bieden bij het aangewezen verzamelpunt, teneinde het op de juiste wijze te kunnen verwerken. De aanduiding betekent tegelijkertijd dat
de apparatuur op de markt is gebracht na 13 augustus 2005. Bovengenoemde wettelijke verplichtingen zijn ingevoerd om de hoeveelheid
afval uit afgedankte elektrische en elektronische apparatuur te beperken en te zorgen voor een voldoende niveau van inzameling,
hergebruik en recycling. In de apparatuur bevinden zich geen gevaarlijke componenten die een bijzonder negatieve invioed op het milieu
en de gezondheid hebben."
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Beschrijving zenders

DC305 DC 306 DC 287 DC 289 DC 250 DC 251 DC 1700 DC 1702
l/. l/.K+
<+—{omHo0g)
~e
DC 230
DC 229 DC 230 DC 1770 DC1771

DC313 DC920 DC 288

DC 317 DC 448 DC 559 DC 661 DC 61 DC115A

STOP
o) ) o)
- -OMLAAG
DC 315 DC 316 Voor het programmeren van de klok en

U activeert de knop "P2" in de zenders
DC315 en DC316 door tegelijkertijd de
knoppen "STOP" en "OMHOOG" in te
drukken.

de data houdt u de knop "MODE"

gedurende 4 seconden ingedrukt totdat
het icoontje voor "jaartal" gaat
knipperen. U wijzigt de cijfers met

behulp van de knoppen "omhoog" en in te drukken.

U activeert de knop “ P2" in de zender
DC115A en DC61 door tegelijkertijd
de knoppen "STOP" en "OMHOOG"

"omlaag". Als u alle gewenste
instellingen hebt ingevoerd drukt u op
"OK".

LEGENDA: \
OMHOOG - indrukken van de knop zorgt ervoor dat het pantser omhoog gaat.
OMLAAG - indrukken van de knop zorgt ervoor dat het pantser omlaag gaat.
P2SYS.- SYSTEEM P2 - indrukken van de knop roept de programmeerfuncties op.
K+ - indrukken van de knop schakelt de zender over op het volgende kanaal.

K- - indrukken van de knop schakelt de zender over op het voorgaande kanaal.

K1 -knoppen van het eerste kanaal.

K2 -knoppen van het tweede kanaal.
%)DE - deze knop activeert de instellingen van datum en tijd.

J
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1. Programmeren van de eerste zender

%2 BIP x2 BIP b ﬁP
—= '79 2/
! ‘ o Na juiste uitvoering van de

instellingen reageert de motor met

)
)]

3 v %
< 'y een geluidssignaal (x6 PIEP) en gaat
P § over in de gebruiksmodus
Bij het inschakelen van de Druk tweemaal op de knop Druk op de knop "OMHOOG" .
voeding bevestigt de motor dat "P2". Dit wordt bevestigd met Dit wordt bevestigd met een
hij geprogrammeerd kan worden een geluidssignaal (x2 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP)
met een kort geluidssignaal
(x2 PIEP).

2. Wijziging van de basisdraairichting van het motor

— 9 L
! ‘ Na juiste uitvoering van de

instellingen reageert de motor met

1 v .
< ty een geluidssignaal (x6 PIEP) en gaat
P \\' over in de gebruiksmodus
Bij het inschakelen van de Druk tweemaal op de knop Druk op de knop "OMLAAG" .
voeding bevestigt de motor dat "P2". Dit wordt bevestigd met Dit wordt bevestigd met een
hij geprogrammeerd kan worden een geluidssignaal (x2 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP)
met een kort geluidssignaal
(x2 PIEP).

3. Instellen van mechanische eindposities

2. Draai de knop (aangeduid met de pijl ©) in de richting (+) en zorg voor de gewenste positie van het rolluik.

3. Bij overschrijding van de gewenste positie moet u het rolluik oprollen, de knop een aantal malen in de richting

1. Het rolluik laten bewegen in de sluitrichting, totdat het stopt op de endpositie
(als het pantser nog steeds oprolt in de kast, moet u het rolluik stilzetten en overgaan naar punt 3).
(-) draaien en de procedure vanaf het eerste punt herhalen.

2. Draai de knop (aangeduid met de pijl §) in de richting (+) en zorg voor de gewenste positie van het rolluik.
3. Bij overschrijding van de gewenste positie moet u het rolluik laten zakken, de knop een aantal malen in de richting

1. Het rolluik laten bewegen in de openingsrichting, totdat het stopt op de endpositie
(als het pantser nog steeds oprolt in de kast, moet u het rolluik stilzetten en overgaan naar punt 3).
(-) draaien en de procedure vanaf het eerste punt herhalen.
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4. Toevoegen van een volgende zender

= OK

Na juiste uitvoering van de
instellingen reageert de radio-
ontvanger met een geluidssignaal
(x5 PIEP)

»
[N
v [ ) |2

van de reeds geprogrammeerde van de nieuwe zender
zender. Dit wordt bevestigd met een
geluidssignaal (x2 PIEP)

5. Activering impulsmodus

x1 BIP x1 BIP
E ; ﬁ X3 BIP
. Na juiste uitvoering van de instellingen
reageert de radio-ontvanger met een
geluidssignaal (x3 PIEP).

Het apparaat gaat over in de modus

Druk op de knop "P2" . Dit Druk op de knop "OMHOOG" . [ Druk op de knop "P2" ] zonder stoppen. Om terug te keren naar
wordt bevestigd met een Dit wordt bevestigd met een de modus met stoppen moet u de
geluidssignaal (x1 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP) programmeersequentie herhalen.

6. Wissen van zenders uit het systeem van het motor

| De procedure voor het verwijderen van elke zender verwijdert alle zenders die in een systeem met motor waren verbonden.

x1 BIP x1 BIP
o X3 BIP
Na juiste uitvoering van de

instellingen reageert de radio-
ontvanger met een geluidssignaal

Druk tweemaal op de knop "P2" [ Druk "P2" ]

[

£

Druk op de knop "P2" . Dit wordt Druk op de knop "STOP". Druk op de knop "P2" (x3 PIEP)
bevestigd met een geluidssignaal Dit wordt bevestigd met een
(x1 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP)
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