DD1536H/DD1538H selth

Bateria stoneczna z akumulatorem sun

. . - . protection

I wbudowanym odbiornikiem radiowym systems

do sterowania silnika napiecia statego 12V

dedykowany do oston zaciemniajgcych

Opis urzadzenia

e Dedykowane do wspotpracy z silnikiem DM45DM-50/12

e Wykrywanie przecigzenia

e Niski pobor mocy w czasie czuwania

¢ Napiecie wyjsciowe: 9,5V — 12,6V

e Zakres temperatur pracy -15°C ~ 55°C

e DD1536H maksymalna moc wyjsciowa: 80W

e  Wymiary: 400mmx50mm

e DD1538H maksymalna moc wyjsciowa: 90W

e Wymiary: 580mmx50mm

e Oprocz tadowania baterii z wbudowanego panelu stonecznego istnieje mozliwo$¢ tadowania standardowg
tadowarka z kablem z wtyczkg mikro USB 5V

e Do DD1536H/DD1538H mozna przypisa¢ maksymalnie 10 pilotow

1. Przypisujac pilot wielokanatowy, upewnij sie ze nie jest on ustawiony na kanat wspdliny.
A 2. Silnik moze dziata¢ maksymalnie 4 minuty w sposob ciggty.
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Oznaczenie @ Po podtaczeniu do USB, gdy napiecie akumulatora jest wyzsze niz 12V,
elementéw zielony wskaznik LED jest wigczony

zielona lampka wskaznika LED miga
@ Gdy napiecie akumulatora jest mniejsze niz 10,2 V,
czerwony wskaznik LED miga 10 razy, wskazujgc niskie napiecie

—— Lampka sygnalizacyjna LED
kolor czerwony oznacza dziatanie funkgji,
/— kolor zielony fadowanie
Gniazdo fadowania micro USB
» Przycisk programowania

Gniazdo do podtaczenia silnika 12V

: @ Po podtgczeniu do USB, gdy napiecie akumulatora jest pomiedzy 10,2V~ 12V,



BERARISARIECN g Odstep pomiedzy krokami procedury musi by¢ krétszy niz 10s,

glrg;(():’ijsii::m programowania na obudowie w przeciwnym przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania.
Weciénij Wecisnij
przycisk na 2s STOP 2s
Silnik Silnik potwierdza ruchem x2,
~ . potwierdza - . - dioda LED miga 3 razy
‘ ruchem x1 na czerwono
| ~
> > R © X > OK
¢ ’ Pilot zostat
LED zadwieci Zwolnij przypisany
raz na czerwono przycisk

Metoda 2

(D Odstep pomigdzy krokami procedury musi by¢ krotszy niz 10s, w przeciwnym
przyciskiem P2 wczesniej przypisanego pilota A A

przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania.
@ Pilot A to pilot wezesniej przypisany, pilot B to dodawany nowy pilot.

P2x1 P2x1 Wcisénij STOP na 2s
" ) Silnik f ) Silnik Silnik
potwierdza potwierdza - potwierdza
ruchem x1; ruchem x1; = ruchem x2;
5 LED $wieci na a LED $wieci na LED $wieci na
‘ - czerwono X1 : - czerwono X1 :Q czerwono x3
Q-7“ » % » . » Nowy pilot B zostat przypisany
A A B

Metoda 3

przyciskiem P2 wezesniej przypisanego pilota A przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania.

E (D Odstep pomiedzy krokami procedury musi by¢ krétszy niz 10s, w przeciwnym
@) Pilot A to pilot weze$niej przypisany, pilot B to dodawany nowy pilot.

P2x1 P2x1 P2x1
) Silnik T Silnik ) Silnik
' potwierdza ' potwierdza ' potwierdza
ruchem x1; ruchem x1; ruchem x2;
- LED $wieci na n LED $wieci na - LED $wieci na
' czerwono X1 : czerwono x1 ' czerwono x3
) ) )
Q - * Q > » Q - * Nowy pilot B zostat przypisany
A A B
2. ZMIEN KIERUNEK OBROTOW glggzek obrotow musi byc gstawmnx w ten sposob, gby wisniecie przycisku
Metoda 1 A ' powodoyvaio nawijanie poszycia na rure nawojowa. Jest to istotne aby we
) ) wspotpracy silnika z czujnikiem wiatru, w wyniku alarmu wiatrowego, nastepowat
GORA + DOL ruch do wtasciwej pozycji zabezpieczenia systemu.
2s
Silnik
W czasie - potwierdza -
Z8sl ruchem x1; —
do 30's od O | Lepswiecina ]
przypisania - czerwono x1 —
nowego pilota E i
] '(;Jb , E 2 - = 2 i =) Kierunek ruchu zostat zmieniony
odania
nowego pilota

Metoda 2
Wecisnij przycisk na 10s
Silnik
potwierdza . . -
\ ruchem x3 \

» Kierunek ruchu zostat zmieniony

Zwolnij przycisk LED $wieci na czerwono x3



3. USUN PILOT Z PAMIECI ODBIORNIKA

Odstep pomiedzy krokami procedury musi by¢ krotszy niz 10s,
Metoda 1 w przeciwnym przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania
przyciskiem programowania na obudowie P ymprzyp Y P y prog '
Weisnij przycisk
2s Wecisnij STOP 2s
Silnik Silnik potwierdza ruchem x2,
potwierdza - dioda LED miga 3 razy
ruchem x1 \ na czerwono
P P J—— O P 0K
¢ ’ Pilot zostat
LED zaswieci Zwolnij usuniety
raz na czerwono przycisk
(D Odstep pomigdzy krokami procedury musi by¢ krotszy niz 10s, w przeciwnym
Metoda 2 dku odbiornik wvidzi q .
rzyciskiem P2 przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania.
P @ Pilot A i B to piloty wczesniej przypisane, pilot B to pilot usuwany.
P2x1 P2x1 Wcisénij STOP na 2s
Silnik : Silnik | Silnik
potwierdza potwierdza potwierdza
ruchem x1; ruchem x1; ruchem x2;
o LED $wieci na o LED $wieci na o LED $wieci na
‘ czerwono x1 : czerwono x1 : czerwono x3
D) ) )
* % » % * Pilot B zostat usuniety
A A B
4. SUN WSZYSTKIE PILOTY 0 Odstep pomiedzy krokami procedury musi by¢ krotszy niz 10s, w przeciwnym
przyciskiem P2 i stop przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania.
P2 x1 STOP x1 P2 x1
Silnik Silnik Silnik
: potwierdza potwierdza : potwierdza
ruchem x1; ruchem x1; ruchem x2;
B LED $wieci na LED $wieci na B LED $wieci na
: ~ czerwono X1 czerwono x1 : ~ czerwono x3

> =

o

Wszystkie piloty zostaly usuniete

P

5. PRZELACZENIE TRYBU PRACY
KROTKIE RUCHY / RUCH CIAGLY
Silnik jest w trybie dziatania

ruchu ciagtego

A

GORA +DOL
5s
Silnik
potwierdza -
ruchem x1; ——
LED $wieci na [
- czerwono X1 i

o

k4

b

Zwolnij przyciski

(D Odstep pomigdzy krokami procedury musi by¢ krotszy niz 10s, w przeciwnym
przypadku odbiornik wyjdzie z procedury programowania.
(@ W trybie krotkich ruchow, weiskaj przycisk w gore lub w dét krétko, nie diuzej niz
2 sekundy. Dtugie nacisniecie, na ponad 2 sekundy, spowoduije ruch ciagty.
Weisnij STOP x1
Silnik
potwierdza
ruchem x1;

LED $wieci na
czerwono x1

k4

Przetaczono do trybu
krotkich ruchow

_Hell

Silnik jest w trybie dziatania krotkich ruchéw
GORA +DOL

5s
Silnik
potwierdza -
ruchem x1; —
LED $wieci na [
E czerwono X1 —

Zwolnij przyciski

Wecisnij STOP x1
Silnik
potwierdza
ruchem x2;
LED $wieci na
czerwono x3

P>

Przetaczono do trybu
ruchu ciagtego

_HeN



6. WYLACZENIE FUNKCJI RADIOWYCH
Wecisnij przycisk g Aby ponownie wigczy¢ funkcje komend radiowych

programowania nalezy krotko wcisna¢ przycisk programowania na obudowie
na 6s
Silnik
potwierdza
ruchem x2

>

* Wiaczono funkcje radiowe

Zwolnij przycisk LED $wieci na czerwono x2

7. PRZYWRACANIE USTAWIEN FABRYCZNYCH
Weiénij przycisk

programowania
na 14s
Silnik
potwierdza
ruchem x4

»

» Przywrécono ustawienia fabryczne

Zwolnij przycisk LED $wieci na czerwono x4

UWAGI

1. Sprawdzenie stanu natadowania baterii

Przed instalacjg nalezy upewnic sie jaki jest stan natadowania akumulatora. Gdy napiecie akumulatora jest mniejsze niz

10,2 V, czerwony wskaznik LED miga 10 razy, wskazujac niskie napiecie. Wowczas, nalezy natadowac akumulator panelu
solarnego aby umozliwi¢ ustawienie silnika podczas instalacji. Panel solarny z bateriami jest wyposazony w gniazdo do
tadowania za pomocg standardowej tadowarki z wtykiem microUSB 5V. Petne tadowanie tadowarkg 5V, 1A moze trwac ponad
kilka lub kilkanascie godzin zaleznie od stopnia wstepnego natadowania akumulatora.

2. Miejsce zamontowania

Panel solarny nalezy montowac w miejscu bezposredniego dziatania promieni stonecznych.

Najwiekszg wydajnos¢ tadowania wbudowanego akumulatora panelem solarnym uzyskamy montujgc go po stronie
potudniowej budynku z powierzchnig panelu ustawiong pod katem okoto 45 stopni od pionu, tak aby powierzchnia panelu
solarnego byta skierowana mozliwie prostopadle do promieni stonecznych.

3. Jak dtugo bedzie pracowat silnik w przypadku braku nastonecznienia?

Pojemnos$¢ znamionowa wbudowanych baterii akumulatoréw wynosi 5.1 Ah, 11.1 V.

Dla petnego natadowania baterii o pojemnosci 55Wh (zaktadajac wykonanie jednego cyklu otwarcia i zamkniecia dziennie)
markiza bedzie funkcjonowac kilka tygodni bez tadowania. Czas ten jest zalezny od poboru pradu przez silnik DM45DM-50/12
(liczby ramion i wysiegu markizy) oraz od temperatury ktéra ma pewien wptyw na wydajnos$¢ akumulatora.

4. Co zrobic jesli silnik nie dziata z powodu wytadowania akumulatora?

4.1. Silnik DM45DM-50/12 jest wyposazony w awaryjne zwijanie reczne, dzieki temu w przypadku koniecznosci szybkiego
zwiniecia poszycia markizy nalezy je zwing¢ recznie — korba.

4.2. Zweryfikowac czy miejsce zamontowania panelu solarnego nie jest zacienione (patrz uwaga 2) i jesli tak, to nalezy
zmieni¢ miejsce zamontowania. Jezeli miejsce montazu nie jest optymalne, to mozliwe jest dotadowanie akumulatorow
standardowgq tadowarkg z wtykiem microUSB (patrz uwaga 1).

4.3. Po otwarciu markizy nie nalezy pozostawiac jej bez nadzoru. W przypadku wystgpienia niekorzystnych warunkow
atmosferycznych, jak zbyt silny wiatr, deszcz i inne, nalezy markize zabezpieczy¢ poprzez zwiniecie poszycia - zgodnie z
wymogami wynikajgcymi m.in. z klasy odpornosci na wiatr danej markizy. Poniewaz moze nastgpi¢ roztadowanie baterii z
powodu zbyt matego nastonecznienia lub z powodu wykonania zbyt wielu cykli otwérz/zamknij i innych przyczyn, i wowczas
zwiniecie poszycia poprzez nadajnik radiowy moze nie by¢ mozliwe, to nalezy zadbac o reczne zwiniecie poszycia korbg w
celu zabezpieczenia markizy.

5. Utylizacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych
Urzadzenia elektryczne i elektroniczne nalezy wedtug dyrektywy EU zbierac i sortowac osobno.
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